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Никакая часть данной инструкции не должна быть изменена или переделана без разрешения компании Geokon, Inc.

Geokon, Inc. не ответственнен за допущенные погрешности, ошибки вследствие неправильного понимания.

Гарантийныеобязательства
Компания Geokon Inc. гарантирует, что её продукция не будет иметь дефектов ни в части материалов, ни по исполнению при нормальном пользовании  и уходе в течение 13 месяцев со дня приобретения. Если в работе прибора отмечаются сбои, его следует возвратить на завод для оценки,  посылка заранее оплачена. При обнаружении дефектов в приборе, на заводе  Компании  прибор будет бесплатно отремонтирован или заменён.  В тех случаях, когда  имеются следы самовольных изменений или повреждений, как результата  интенсивного действия  коррозии, потока, тепла, влажности или вибрации, применения  несоответствующих технических требований, неправильного использования,  или свидетельства  нарушения прочих оперативных условий вне контроля Компании Geokon Inc., условия гарантии действовать не будут. Компоненты, которые подверглись износу или повреждены в результате неправильного использования, замене по гарантии не подлежат. Это относится к плавким предохранителям и батарейкам.

Компания Geokon Inc. производит приборы,  неправильное использование которых потенциально опасно.  Приборы должны устанавливаться  и использоваться только квалифицированным персоналом. Помимо указанных  никаких других гарантий не существует. Нет никаких других гарантий, выраженных явно или подразумеваемых, включая, но не ограничиваясь подразумеваемыми гарантиями коммерческой или функциональной пригодности для конкретной цели. Компания Geokon Inc. не несёт никакой ответственности за ущерб или повреждения, нанесённые другому оборудованию прямым или  косвенным образом, в результате аварии, умышленными или  вытекающими, которые ложатся на покупателя в результате монтажа или использования продукта. Единственная компенсация  покупателя за нарушение настоящего соглашения   Компанией Geokon Inc.  или  какой-либо гарантии не должно превышать цену покупки, оплаченную покупателем Компании Geokon Inc.  за единицу или  несколько единиц продукции, или оборудование, прямо затронутое таким нарушением. Ни при каких обстоятельствах Компания Geokon Inc. не произведёт возмещений заявителю за ущерб, понесённый при смещении или переустановке оборудования.

При подготовке  инструкций и/или программного обеспечения были учтены все меры предосторожности по точности, однако, Компания Geokon Inc. не несёт никакой ответственности за упущения или ошибки, которые могут появиться, повреждения или ущербы, как результат пользования продукцией в соответствии с информацией в инструкциях или программном обеспечении. 
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1.  Введение
1.1. Принцип работы
Оборудование состоит из измерительного струнного элемента в рассечку с термически обработанной для снятия напряжения пружиной, которая соединена с проводом с одного конца и с соединительным стержнем с другого. Устройство полностью герметичное и работает при давлении 250 фунт-сила на квадратный дюйм. Так как соединительный стержень вынут из измерительного прибора, пружина удлинена повышая напряжение, измеряемое вибрирующим проводом. Напряжение в проводе прямо пропорционально удлинению, поэтому изменение положения может быть определено очень точно путем измерения изменения натяжения измерительным блоком вибрирующего провода.
Корпус обмотки и терморезистора
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Рисунок 1 - модель 4450 Датчиксмещения
ВНИМАНИЕ: Не вращайте стержень датчика смещения. Это может привести к необратимым повреждениям оборудования. Установочный штырёк на стержне датчика и центровочный паз на корпусе выполняют функцию направляющей детали для соосности.
2. УСТАНОВКА
2.1. Предварительные испытания
По получении оборудования, измерительный прибор должен быть проверен на работоспособность  (включая терморезистор). Обычно датчик смещения поставляется со стержнем закрытым примерно на 50% своего размера, или разрезной ПВХ втулкой (для датчиков размером более 100 мм (4 дюйма)) или нейлоновой кабельной стяжкой (см. рисунок 1). Это удерживает оборудование в напряжении, и таким образом позволяет защитить его во время морских перевозок. Прежде чем продолжить удалите разрезную ПВХ втулку или нейлоновую кабельную стяжку. Подсоедините измерительный прибор к устройству цифровой индикации, чтобы снять показания (см. раздел 3). Показания должны быть стабильными в диапазоне от 4000 до 5000. При удалении нейлоновой стяжки показания должны быть в диапазоне от 2000 до 3000 с установочным штырьком на патрубке корпуса (см. Рисунок 1).
При вынимании стержня датчика для проверки работоспособности не тяните стержень на длину большую, чем длина измерительного прибора!
Проверка без обрывности может быть также выполнена с использованием омметра. Сопротивление между вводами измерительного прибора должно составлять примерно180Ω, ±10Ω. Не забудьте добавить сопротивление кабеля при проверке (22 американский калибр проволоки, витая, с медными вводами приблизительно составит 14.7Ω/1000' или 48.5Ω/км, умножьте на 2 для обоих направлений). Между зеленым и белым должно примерно составлять 3000 ом при 25° (см. таблицу B-l), а между любым проводником и защитой должно превышать 2 мегаома.
2.2. Установка датчика смещения
1. Сначала вставьте стержневой штырек датчика в центровочный паз датчика, чтобы предотвратить скручивания внутреннего вибрирующего провода во время установки.
2. Поверните датчик примерно 16 раз, чтобы натянуть стержень датчика с его нитью #10-32, против монтажного устройства стержня.
3. Прикрепите красный и черный вводы к измерительному блоку. Выберите цифровое считывание (позиция "B", см. Раздел 3).
4. Мягко потяните трубку измерительного прибора, разъединяя пазтрубки и стержневой штырёк до достижения необходимых показателей (см. Таблицу 1).
5. Удерживайте заданный показатель и закрепите поверхность измерительного прибора со стороныкабеля напротив или внутри монтажного устройства. Не поворачивайте трубку измерительного прибора относительно стержня во время закрепления. Примечание: датчик может быть поврежден, если его ударить и он упадет. (датчик может быть защищен при помощи быстро разъемного штекерного соединителя с нейлоновыми уплотнительными кольцами по краям, затянутыми на один оборот вручную).
	Датчик
	Диапазон
	Минимальный показатель
	Максимальный показатель
	Средний уровень
	1/3 сжатия1/3 растягивания
	1/3 растягивания1/3 сжатия

	Стандартный12, 25, 50 мм
	5,000
	2000
	7000
	5000
	6500
	4000

	Тонкий12,25,50мм
	10,000
	3000
	13000
	8000
	6000
	9000

	Стандартный100, 150 мм
	5,000
	2000
	7000
	5000
	6500
	4000


Таблица 1 - модель 4450 зависимость отсчета от положения в диапазоне
2.3.
Установка кабеля
Кабель должен быть проложен таким образом, чтобы минимизировать возможность повреждения вследствие смещения оборудования, обломков или других причин.
Кабели могут быть наращены для их удлинения, не влияя на показатели измерительного прибора. Место соединения всегда должно быть полностью водонепроницаемым, желательно с использованием эпоксидной смолы на основе набора для сращивания, например 3MScotchcast™ модель 82-A1. Эти наборы различаются в соответствии с производителем.
2.4.
Электрический шум
При укладке кабелей оборудования должна соблюдаться осторожность, они должны укладываться как можно дальше от возможных источников электрического воздействия, таких как линии электропередач, генераторы, электромоторы, трансформаторы, сварочные трансформаторы и т.д. Кабели никогда не должны быть уложены или проходить вблизи шин питания переменного тока. Кабели КИА работают в близи шума электросетей частотой 50 или 60 Гц (или другой частотой) и возможно это вызовет проблему получения точных показаний. Свяжитесь с производителем относительно фильтрационных вариантов доступных к использованию, если возникнут проблемы с регистраторами данных и приборами снятия показаний Geokon.
2.5.
Начальныепоказания
Начальные показания должны быть сняты и тщательно занесены с температурой во время установки. Эти показания служат отсылкой для последующих вычислений искажений.
2.6.
Молниезащита
Модель 4450 струнный датчик смещения отличается от множества других типов КИА производства Geokon, не имеет каких-либо компонентов полной защиты от молнии, т.е.усмирителей напряжения тока или плазменных разрядников для защиты от перенапряжений. Обычно это не является проблемой, однако если кабель КИА уязвим, было бы уместно установить элементы защиты от молний, т.к. случайный разряд может пройти по кабелю до измерительного прибора и уничтожить его.
Обратите внимание на следующие указания;
Если измерительный прибор подключен к клеммной коробке или мультиплексору, то в них могут быть установлены такие компоненты как плазменный разрядник для защиты от перенапряжений (искровые разрядники) для обеспечения мер временной защиты.
Клеммные коробки и мультиплексоры производимые компанией Geokon предусматривают место для установки этих компонентов.
Пульты разрядников для защиты от молний и корпуса также прилагаются от Geokon и устанавливаются вблизи КИА. Оболочка имеет съемную верхнюю часть, поэтому в случае повреждения защитного щита (LAB-3) пользователь может отремонтировать компоненты (или заменить пульт). Соединение между корпусом и землей выполнено для облегчения прохождения электрического напряжения от измерительного прибора при его резком подъеме (см. рисунок 2). Проконсультируйтесь с производителем о дополнительной информации по этим или альтернативным схемам молниезащиты.
Плазменные разрядники для защиты от перенапряжений могут быть загерметизированы эпоксидной смолой в кабеле измерительного прибора вблизи чувствительного элемента. Плоский провод заземления на “массу” будет соединять плазменный разрядник для защиты от перенапряжений с заземлением, либо со столбом уходящим в землю, либо другим подходящим заземлением, возможно таким как жила кабеля к которому прикреплен датчик.
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Рисунок 2 - схема защиты от молнии
3. СНЯТИЕ ПОКАЗАНИЙ
3.1. Эксплуатация измерительного блока GK-401
GK-401 является основным прибором считывания данных для всех датчиков смещения вибрирующего провода
Подсоедините измерительный блок, используя микропроволочные выводы или в случае оконечного устройства, при помощи соединителя. Красный и черный зажим для датчика вибрирующего провода, зеленый или синий зажим для защитного заземляющего провода. Измерительный блок GK-401 неможетсчитыватьданныестерморезистора (см. раздел 3.4).
1. Включите измерительный блок. Переключите селектор изображений в положение "B". Измерительный блок теперь“цифровой” (см.формулу 1).
2. Включите прибор и посреди экрана появится считывание данных. Последняя цифра может меняться на одно или два значения при считывании. Запишите показание на экране. Если на экране нули или показание нестабильно см. Раздел 5 для выявления возможных неисправностей и методов их устранения.
3. Для сохранения энергии прибор выключится автоматически примерно через 4 минуты.
3.2. Эксплуатация измерительного блокаGK-403
GK-403 может сохранять показания прибора, а также может принимать во внимание калибровочные коэффициенты, чтобы преобразовывать показания в технические единицы измерения. Проконсультируйтесь с руководством по эксплуатации измерительного блока GK-403 для получения дополнительной информации о режиме "G". Следующие инструкции объяснят, как проводить измерения в режиме"B". Подсоедините измерительный блок, используя микропроволочные выводы или в случае оконечного устройства, при помощи соединителя. Красный и черный зажим для датчика вибрирующего провода, белый и зеленый для терморезистора, а синий зажим для защитного заземляющего провода.
1. Включите измерительный блок. Переключите селектор изображений в положение "B". Измерительный блок теперь“цифровой” (см.формулу1).
2. Включите прибор, и посреди экрана появится считывание данных. Последняя цифра может меняться на одно или два значения при считывании. Нажмите кнопку"Store" чтобы запомнить показание на экране. Если на экране ничего нет или показание нестабильно см. Раздел 5 для выявления возможных неисправностей и методов их устранения. Показания терморезистора будут считываться, и выводиться прямо в градусах Цельсия.
3. Для сохранения энергии прибор выключится автоматически примерно через 2 минуты.
3.3 Эксплуатация измерительного блокаGK-404
Прибор GK-404 является карманной версией измерительного блока, который отображает значения вибрирующего провода и температуру в градусах Цельсия. В комплекте измерительного блока вибрирующего провода GK-404 идет съемный соединительный шнур для соединения с измерительными приборами вибрирующего провода. На одном конце шнура 5 штепсельных вилок для соединения с соответствующим гнездом на задней панели корпуса GK-404. На другом конце шнура 5 выводов с зажимами “крокодил” на конце. Обратите внимание, что цвет зажимов следующий: красный, черный, зеленый, белый и синий. Цвета означают положительный вывод вибрирующего провода(красный), отрицательный  вывод вибрирующего провода (черный), положительный вывод терморезистора (зеленый), отрицательный вывод терморезистора (белый) и защитный заземляющий кабель датчика (синий). Зажимы должны быть соединены с выводами соответствующего цвета на кабеле прибора вибрирующего провода. Используйте кнопку POS для выбора режима В и кнопку MODE для выбора Dg – цифрового режима. О выборе других функций описано в руководстве по эксплуатации GK-404.  Прибор GK-404 продолжит выполнять измерения до тех пора пока не будет нажата кнопка OFF, или в случае наличия автоматического выключения прибор выключится сам. На экране прибора GK-404 отображается заряд двух батарей 1.5VAA, если их общий заряд уменьшается до 2V, то на экране появляется сообщение Batteries Low. В этом случае необходимо установить комплект новых батарей.
3.4. Температурныеизмерения
Каждый датчик смещения вибрирующего провода снабжен терморезистором для считывания температуры. Терморезистор выдает колебание сопротивления на выходе в виде изменения температуры. Обычно белый и зеленый вывод соединен с внутренним терморезистором. Модель измерительного блока GK-401 не может считывать показания температуры, т.к. требуется цифровой омметр. Измерительные блоки моделей GK-403 и GK 404 автоматически считывают показатели терморезистора и выводят на экран в градусах Цельсия.
1. Подсоедините омметр к двум выводам терморезистора выходящим из датчика (т.к. изменения сопротивления с температурой настолько велики, что влияние сопротивления кабеля обычно незначительно).
2. Найдите соотношение температуры и сопротивления в таблице B-l (Приложение B). Как вариант температура может быть вычислена согласно формуле B-l (ПриложениеB). Например, сопротивление в 3400 ом эквивалентно 22° С. Если кабель длинный, то сопротивление кабеля может быть взято в расчет. Сопротивление в итого медного кабеля американского стандарта 22 примерно составляет 14.7Ω/1000' или 48.5Ω/км, умножьте на два для обоих направлений.
4.
ОБРАБОТКА ДАННЫХ
4.1. Расчет смещения
Основные элементы, используемые компанией Geokon для измерения и сокращения данных из датчиков смещения вибрирующего провода это “цифры”. Вычисление цифр основано на следующей формуле;
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Формула 1 –Расчет цифр

Для преобразования цифр в смещение, принята следующая формула:
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Формула 2 –Расчет смещения
где;
R1– текущие показания.

R0– начальные показания, обычно получаются при установке (см. раздел 2.4).

G– калибровочный коэффициент, обычно в мм/цифра или дюйм/цифра
Например, начальные показания, R0, при установке датчика смещения составили 6783. Текущие показания, R1, составляют 7228. Калибровочный коэффициент, G, составляет 0.011906 мм/цифра. Деформационное изменение таким образом составит:
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Обратите внимание, что повышенные показатели указывают на повышенное растяжение.

Для преобразования других технических единиц см. таблицу 2
	Из
В


	Дюймы
	Футы
	Миллиметры
	Сантиметры
	Метры

	Дюймы
	1
	12
	0.03937
	0.3937
	39.37

	Футы
	0.0833
	1
	0.003281
	0.03281
	3.281

	Миллиметры
	25.4
	304.8
	1
	10
	1000

	Сантиметры
	2.54
	30.48
	0.10
	1
	100

	Метры
	0.0254
	0.3048
	0.001
	0.01
	1


Таблица2 –Преобразование мер длины
4.2. Поправка на температуру
Модель датчиков смещения вибрирующего провода 4450 имеет очень маленький коэффициент температурного расширения, поэтому во многих случаях поправка не требуется. Однако, если требуется максимальная точность или изменения температур чрезмерные(>10° C) поправки могут быть приняты.

Следующая формула принята:
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Формула 3 –Расчет смещения с поправкой на температуру
где:
R1 – текущие показания.

R0 – начальные показания.

G – калибровочный коэффициент. 
T1– текущая температура.

T0– начальная температура.

К– тепловой коэффициент (см. формулу 4).

Испытания показали, что тепловой коэффициент, K, изменяется в соответствии с положением стержня датчика. Следовательно, первый шаг в процессе поправки на температуру это определение корректного теплового коэффициента по следующей формуле:
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Формула 4 –Расчеттепловогокоэффициента

где:
R1 – текущиепоказания.

TM– множитель из таблицы 3
ТВ– постояннаяиз таблицы 3
G – калибровочный коэффициент, обычно в мм/цифра или дюйм/цифра
	Модель:
	4450-12мм4450-0.5"
	4450-25 мм4450-1"
	4450-50 мм4450-2"
	4450-100 мм4450-4"
	4450-150 мм4450-6"

	множитель (TM):
	0.000295
	0.000301
	0.000330
	0.000192
	0.000216

	постоянная(ТВ):
	1.724
	0.911
	0.415
	0.669
	0.491


	Модель:
	4450-200мм4450-8.0"
	4450-300мм4450-12"
	
	
	

	множитель (TM):
	0.000305
	0.000245
	
	
	

	постоянная(ТВ):
	0.240
	0.564
	
	
	


Таблица3 –Расчет постоянной теплового коэффициента
Рассмотрим следующий пример на датчике смещения модель 4450-50 мм
R0= 6783
R1= 7228
T0= 15.8° С
T1= 27.2° С
G = 0,011906 mm/digit
К= ((7228 x0,000330) + 0,415) x0,011906 = 0,0333
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4.3. Экологическиефакторы
Т.к. назначение установки датчика смещения является наблюдение за условиям и места, факторы которые могут повлиять на эти условия должны всегда быть наблюдаемы и записаны. По-видимому, незначительные воздействия могут влиять на поведение структуры и под наблюдением могут быть предупреждены серьезные проблемы. Некоторые из этих факторов включают, но не ограничиваются лишь: взрывные работы, осадки, приливные уровни, земляные и насыпные работы и их последствия, движение, температура и барометрические изменения, кадровые изменения, строительная активность вблизи, сезонные изменения и т.д.

5. ВОЗМОЖНЫЕ НЕИСПРАВНОСТИ И МЕТОДЫ ИХ УСТРАНЕНИЯ
Примите во внимание следующий список проблем и возможных решений при возникновении первых. За дополнительной помощью обращайтесь к производителю.
Признак неисправности: показания датчика смещения не стабильны

· Установлен ли измерительный блок в правильную позицию? При использовании регистратора данных для записи показаний автоматически правильно ли установлено возбуждение качающейся частоты? Попробуйте считать показания датчика смещения в других позициях считывания. Например, канал А у приборов GK-401 и GK-403 могут быть доступными для считывания датчика. Для преобразования периода канала А в цифры используйте формулу 1.
· Находится ли рядом электрический шум? Возможные источники электрического шума это электромоторы, электрогенераторы, трансформаторы, сварочные трансформаторы и антенны. Убедитесь, что защитный заземляющий провод подсоединен к заземлению, используется ли переносной измерительный блок или регистратор данных. Если используется модель измерительного блокаGK-401, зажим с зеленым контактом соединяется с неизолированным защитным заземляющим проводом кабеля датчика давления. Если используется модель GK-403, зажим с синим контактом соединяется с неизолированным защитным заземляющим проводом.
· Работает ли измерительный блок с другим датчиком перемещения? Если нет, то возможно у измерительного блока сели батарейки или он сломан. Прочитайте соответствующую главу руководства по эксплуатации о зарядке или устранении неполадок.
· Вышел ли датчик за пределы своего диапазона? Если да, то он может быть возвращен в исходное состояние, воспользуйтесь указаниями по установке во 2 разделе.
Признак неисправности: датчик смещения не считывает показания
· Поврежден ли кабель?  Это можно проверить омметром. Номинальное сопротивление между двумя выводами (обычно красным и черным) составляет 180Ω, ±100. Помните, что также следует учитывать сопротивление кабеля при проверке (сопротивление витых медных выводов американского стандарта  22 примерно составляет 14.7Ω/1000' или 48.5Ω/км, умножьте на два для обоих направлений). Если сопротивление стремится к бесконечности или его значения очень высоки (в мегаомах), значит проблема в поврежденном кабеле. Если сопротивление очень низкое (<100Ω) вероятно в кабеле короткое замыкание.

· Работает ли измерительный блок или регистратор данных с другим датчиком перемещения? Если нет, значит измерительный блок или регистратор данных неисправны. Ознакомьтесь с руководством по эксплуатации измерительного блока или регистратора данных для дальнейших указаний.

Приложение A- Технические  условия
A.1. Датчик смещения модель4450
	Диапазон:
	12 мм0.50 дюймов
	25 мм1 дюйм
	50 мм2 дюйм
	100 мм4 дюйм
	150 мм6 дюйм

	Разрешение:1
	0.025% диапазона измерения прибора

	Линейность:
	0.25% диапазона измерения прибора

	Тепловое смещение от нуля:2
	< 0.05% диапазона измерения прибора/°C

	Стабильность:
	<0.2%/yr (при статических условиях)

	Отклонение от номинала:
	115%

	Диапазон температуры:
	-40 to +80°C -40 to 180° F

	Диапазон частоты:(стандартная модель)
	1200 - 2800 Гц

	Диапазончастоты: (модель с тонким стержнем)
	1700 - 3600 Гц

	Сопротивление витка:
	180Ω,+10Ω

	Тип кабеля:3
	2 витыхпары (4 проводника) фольговый экран22 американского стандарта, ПВХ оболочка, номинальныйнаружный диаметр=6.3 мм (0.250")


ТаблицаA-1 Технические условия датчика смещения модель 4450
Примечания:
' минимальноевозможноеразрешениевзависимости от измерительного блока.
2
зависит от применения.
3
имеется полиуретановая оболочка.
A.2 Терморезистор (см.также приложениеВ)

диапазон: -80°до +150° Сточность: ±0.5° С
ПРИЛОЖЕНИЕ В – ИСТОЧНИК ТЕМПЕРАТУРЫ ТЕРМОРЕЗИСТОРА

Тип терморезистора: YSI 44005, Dale #1C3001-B3, Alpha
ША3001-ВЗ
Формула зависимости сопротивления от температуры:
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Формула B-l Преобразование сопротивления терморезистора в температуру
где:


T = температурав°C
LnR = натуральный логарифм терморезисторного сопротивления
A = 1.4051 x 10"3 (коэффициенты подсчитываются в пределах -50 до +150° С)
В = 2.369 x 10"4
	ом
	t°
	ом
	t°
	ом
	t°
	ом
	t°
	ом
	t°

	201.IK
	-50
	16.60K
	-10
	2417
	+30
	525.4
	+70
	153.2
	+110

	187.3K
	-49
	15.72K
	-9
	2317
	31
	507.8
	71
	149.0
	111

	174.5K
	-48
	14.90K
	-8
	2221
	32
	490.9
	72
	145.0
	112

	162.7K
	-47
	14.12K
	-7
	2130
	33
	474.7
	73
	141.1
	113

	151.7K
	-46
	13.39K
	-6
	2042
	34
	459.0
	74
	137.2
	114

	I41.6K
	-45
	12.70K
	-5
	1959
	35
	444.0
	75
	133.6
	115

	132.2K
	-44
	12.05K
	-4
	1880
	36
	429.5
	76
	130.0
	116

	123.5K
	-43
	11.44K
	-3
	1805
	37
	415.6
	77
	126.5
	117

	115.4K
	-42
	10.86K
	_2
	1733
	38
	402.2
	78
	123.2
	118

	107.9K
	-41
	10.31K
	-1
	1664
	39
	389.3
	79
	119.9
	119

	101.OK
	-40
	9796
	0
	1598
	40
	376.9
	80
	116.8
	120

	94.4SK
	-39
	9310
	+ 1
	1535
	41
	364.9
	81
	113.8
	121

	88.46K
	-38
	8851
	2
	1475
	42
	353.4
	82
	110.8
	122

	82.87K
	-37
	8417
	3
	1418
	43
	342.2
	83
	107.9
	123

	77.66K
	-36
	8006
	4
	1363
	44
	331.5
	84
	105.2
	124

	72.81K
	-35
	7618
	5
	1310
	45
	321.2
	85
	102.5
	125

	6S.30K
	-34
	7252
	6
	1260
	46
	311.3
	86
	99.9
	126

	64.09K
	-33
	6905
	7
	1212
	47
	301.7
	87
	97.3
	127

	60.17K
	-32
	6576
	8
	1167
	48
	292.4
	88
	94.9
	128

	56.5 IK
	-31
	6265
	9
	1123
	49
	283.5
	89
	92.5
	129

	53.10K
	-30
	5971
	10
	1081
	50
	274.9
	90
	90.2
	130

	49.9IK
	-29
	5692
	11
	1040
	51
	266.6
	91
	87.9
	131

	46.94K
	-28
	5427
	12
	1002
	52
	258.6
	92
	85.7
	132

	44.16K
	-27
	5177
	13
	965.0
	53
	250.9
	93
	83.6
	133

	41.56K
	-26
	4939
	14
	929.6
	54
	243.4
	94
	81.6
	134

	39.I3K
	-25
	4714
	15
	895.8
	55
	236.2
	95
	79.6
	135

	36.86K
	-24
	4500
	16
	863.3
	56
	229.3
	96
	77.6
	136

	34.73K
	-23
	4297
	17
	832.2
	57
	222.6
	97
	75.8
	137

	32.74K
	-22
	4105
	18
	802.3
	58
	216.1
	98
	73.9
	138

	30.S7K
	-21
	3922
	19
	773.7
	59
	209.8
	99
	72.2
	139

	29.13K
	-20
	3748
	20
	746.3
	60
	203.8
	100
	70.4
	140

	27.49K
	-19
	3583
	21
	719.9
	61
	197.9
	101
	68.8
	141

	25.95K
	-18
	3426
	22
	694.7
	62
	192.2
	102
	67.1
	142

	24.5 IK
	-17
	3277
	23
	670.4
	63
	186.8
	103
	65.5
	143

	23.16K
	-16
	3135
	24
	647.1
	64
	181.5
	104
	64.0
	144

	21.89K
	-15
	3000
	25
	624.7
	65
	176.4
	105
	62.5
	145

	20.70K
	-14
	2872
	26
	603.3
	66
	171.4
	106
	61.1
	146

	19.58K
	-13
	2750
	27
	582.6
	67
	166.7
	107
	59.6
	147

	I8.52K
	-12
	2633
	28
	562.8
	68
	162.0
	108
	58.3
	148

	17.53K
	-11
	2523
	29
	543.7
	69
	157.6
	109
	56.8 55.6
	149 150

	
	
	
	
	
	
	
	
	
	


ТаблицаB-l Зависимость сопротивления терморезистора от температуры
Стержень датчика





Нейлоновая стяжка








Корпусдатчика








Измерительный кабель(4 проводника, 22 американский калибр проволоки)





Установочный штырёк





Центровочный паз





Клеммнаякоробка/Мултиплексор





Датчикмодель 4450 (внутрикорпусаэкстензометра)





Кабель КИА (обычно залегающий)





LAB-3 оболочка





LAB-3 пульт





поверхность





Заземлители








